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Permanent erregter 
Synchronmotor hinten

Mehrlenker-Hinterachse 
mit fünf Querlenkern und 
Torsionsstabilisator

Leistungselektronik

MacPherson-Federbeine mit 
Dreiecksquerlenkern und 

Torsionsstabilisator

4×4 Winter Experience
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Technologie – batterieelektrische Fahrzeuge 
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